Algoritmo de control lineal estadisticamente estable
para orbitas periédicas inestables.
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En el marco del Problema Cuasi-Bicircular Sol-Tierra—Luna, la estructura de la matriz
de monodromia de una dérbita periddica impide aplicar impulsos de control independientes
sobre cada variedad invariante bidimensional. En este trabajo mostramos que, para el
caso de una drbita planar con una variedad hiperbdlica y otra eliptica, un algoritmo de
control lineal no es estable para cada impulso de control, pero si lo es estadisticamente
para el efecto acumulativo de sucesivos impulsos.



